


6. Diskussion
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Stufe 0 Stufe 1 Stufe 2 Stufe 3 Stufe 4 Stufe 5
ohne Assistenz assistiert teilautomatisiert hochautomatisiert vollautomatisiert autonom

System Ubernimmt
die jeweils anderen
Funktionen.

System bernimmt
Langs- und
Querfithrung in einem
spezifischen
Anwendungsfall*.

System tGbernimmt
Langs- und
Querfiihrung in einem
spezifischen
Anwendungsfall*.
Systemgrenzen
werden erkannt.

*Anwendungsfélle beinhalten Stralentypen, Geschwindigkeitsbereiche und Umfeld Bedingungen

System kann im
spezifischen
Anwendungsfall*
alle Situationen
automatisch
bewaltigen.

Vollsténdig Fahrerlos

Das System
Ubernimmt die
Fahreraufgabe voll-
umfanglich bei allen
StraRentypen,
Geschwindigkeits-
bereichen und Umfeld
Bedingungen.




® MOb"I AT

* Arbeitsmarkt

* Stadtplanung




Wodelle sind auf dem
Markt

® Investitionen von Autoherstellern und Technologieunternehmen in autonome

%

Fahrzeugtechnologien, um vollstdndig autonomes Fahren in naher Zukunft zu ermoglichen




* DARPA Urb omplexe Aufgabenin einer

—

stédtischen Umgebung bew

* -> DARPA Challenges testen autonome Fahrzeuge auf ihr kénnen




U lernenund sich an veranderte

Bedingungen anzupassen

* Aktuatorenim Fahrzeug setzen die Entscheidungen des Computers um










® Verstdrkte ologieunternehmen und

—

Regierungen zur Schaffung ' riften fir autonome Fahrzeuge

® Positive Auswirkungen auf die Gesellschaft




- ethische Fragen
- Cybersecurity (Datenschutzproblem)

- rechtliche Fragen/Unschlissigkeit

- hohe Kosten und technischer Aufwand
- Zulassungsprobleme


- ethische Fragen
- Cybersecurity (Datenschutzproblem)
- rechtliche Fragen/Unschlüssigkeit
- hohe Kosten und technischer Aufwand
- Zulassungsprobleme


- nur bei guter Entwicklung - Skepsis gegeniiber Sicherheit

-> Vertrauensgewinnung - fehlende Eingriffsmoglichkeiten
- bei Einhaltung der Unternehmen von - fehlende Kontrolle/Vertrauen

ihren Herstellerangaben
- nach Umgewdhnung maoglich


- nur bei guter Entwicklung
  -> Vertrauensgewinnung
- bei Einhaltung der Unternehmen von
  ihren Herstellerangaben
- nach Umgewöhnung möglich

- Skepsis gegenüber Sicherheit
- fehlende Eingriffsmöglichkeiten
- fehlende Kontrolle/Vertrauen


- Verbesserung von Verkehrsfluss - Spaldfaktor geht verloren

und Verkehrssicherheit - Klimaproblem durch nicht nachhaltige
- Unterstlitzung des Fahrers reicht oft aus  Produktion

-> keine komplette Autonomie noétig - Verlust von Arbeitsplatzen (Taxifahrer et
- Vorteile flr Bus-,Taxi-, und Transport- - Akzeptanz der Gesellschaft fehlt
unternehmen - zu grol3e Technikabhéngigkeit/

Firmenabhangigkeit/ Programmabhangig


- Verbesserung von Verkehrsfluss
  und Verkehrssicherheit
- Unterstützung des Fahrers reicht oft aus
  -> keine komplette Autonomie nötig
- Vorteile für Bus-,Taxi-, und Transport-
unternehmen

- Spaßfaktor geht verloren
- Klimaproblem durch nicht nachhaltige
  Produktion
- Verlust von Arbeitsplätzen (Taxifahrer etc...)
- Akzeptanz der Gesellschaft fehlt
- zu große Technikabhängigkeit/
  Firmenabhängigkeit/ Programmabhängigkeit


- Verbesserung der Stral3enzustande - Technik muss sich an aktuelle

notig -> Strallenmarkierungen... Bedingungen anpassen
- Anpassung der Technik an optimale -> fehlende Internetinfrastrukturen
Bedingungen (grol3e Datenmengen=grol3er

Datenaustausch)


- Verbesserung der Straßenzustände 
  nötig -> Straßenmarkierungen...
- Anpassung der Technik an optimale 
  Bedingungen

- Technik muss sich an aktuelle 
  Bedingungen anpassen
  -> fehlende Internetinfrastrukturen
  (große Datenmengen=großer 
  Datenaustausch)
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https://www.iks.fraunhofer.de/de/themen/autonomes-fahren.html
https://www.adac.de/rund-ums-fahrzeug/ausstattung-technik-zubehoer/autonomes-fahren/technik-vernetzung/aktuelle-technik/
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